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Osnovne osobine signala i sistema

Student sa rednim brojem indeksa BBBB/GGGG radi ovaj zadatak sa vrednostima
N = mod(BBBB + GGGG, 6), P = mod(BBBB + GGGG, 5),
Q= mod(B+B+B+B+G+G+G+G, 5), R= mod(B+B+B+B+G+G+G+G, 3),
gde mod(a, b) oznacava a po modulu b.

Npr. za studenta sa rednim brojem indeksa 0154/2002, slede¢e Matlab naredbe daju trazene
parametre:

>> N=mod (154+2002,6) >> Q=mod (1+5+4+2+0+0+2,5)
N = 2 Q0 = 4
>> P=mod (154+2002,5) >> R=mod (1+5+4+2+0+0+2,3)
P:l R=2

ReSenje domaéeg zadataka podrazumeva se u elektronskoj formi Word dokumenta
izvestgja. Dokument pisati Times New Roman fontom velicine slova 12. Naslovna strana
izvestgja treba da sadrZi naziv predmeta, redni broj domaceg zadatka (Prvi domadi zadatak),
ime i prezime studenta i broj indeksa. U izvestaju se daju rezultati izrade domaceg zadatka,
traZeni dijagrami, objasnjenja za dobijene rezultate i komentari.

Jednacine kucati programima Word Equation ili MathType. Slike crtati programima Microsoft
Visio ili Microsoft Word (Word Picture). Alternativno, slike se mogu generisati programima u
programskom paketu Matlab, kopirati iz grafickog prozora (Figure) izborom menija Edit,
stavke Copy Figure, direktno u izvedtg] (u Word-u Edit / Paste), a u izvestaju tada treba dati i
kodove Matlab programa koji su generisali dlike.

Pre pocetka reSavanja, u izvestgju navesti konkretne vrednosti parametara N, P, Q i R
zakoje je raden zadatak. Zadatak dalje raditi samo za usvojene vrednosti parametara, odnosno
samo za konkretnu varijantu signala x(t), y(t), win], Zn] i sistema Si L, koja odgovargu
vrednostima usvojenih parametara. Varijante signala i sistema su date na kraju ovog
dokumenta.

Raspored grupa, termini i rok za odbranu ovog domaceg zadatka nalaze se u posebnim
dokumentima naweb stranici http://automatika.etf.bg.ac.yu U OKviru podstranice
predmeta Signali i sistemi, tj. u okviru stavke Novi program/ Signali i sistemi.



Zadatak 1.1. Osnovne osobinei vremenske transfor macije signala
a) Odrediti analiticki izraz zasignale:
&(t) = x(R+2)1), f(t) =x(2(Q+1) — (R+2)t) i g(t) = x(t) + (D).
b) Napraviti grafike signala x(t), e(t), f(t), i g(t).
c) Anaditicki odrediti paran i neparan deo signalaw[n] i Z[n].

d) Dati grafikew[n], Ev{w[n]}, Od{w{n]}, Zn], EV{Zn]} i O Zn]}.

Zadatak 1.2. Konvolucijai korelacija

a) Anadliticki odrediti konvoluciju
ov(t) = Conv{x(t), y(t)} = j X(7)y(t—7)dz

| dati parove grafika x(z), y(t —7) za karakteristi¢ne slucajeve u izratunavanju konvolucije.
Nacrtati grafik signala cv(t).

b) Analiticki odrediti korelaciju
cr[n] = Corr{w{n], Zn]} = i wWk]Zn+K]

K=—oo
i dati parove grafikaw[k], zZ[n + k] za karakteristicne slucagjeve u izratunavanju korelacije.
Nacrtati grafik signalacr[n].

Zadatak 1.3. Osnovne osobine sistema

a) Analti¢ckim postupkom utvrditi dali jesistem S

linearan, stacionaran, sa memorijom, kauzalan.
b) Analitickim postupkom utvrditi dali je sistem L stabilan.

¢) Utvrditi dali jesistem L invertibilan, paako jeste, odrediti njemu inverzni sistem L™.



Varijante signala za SIS— Domaé¢i zadatak 1 (zadaci 1.1 1.2)
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Varijante sistema za SIS — Domac¢i zadatak 1 (zadatak 1.3)

Sistem S Sistem L

Q=0| y(t)=x(t)+2x(t-1)h(t) N=0 y[n]= Y 2x[K]

N=1 y[n]= ¥ (x[k]-x[k-1])

Q=1| y(t)=x(t+1)+2x(t-1)+05 ken-a

N=2 y[n]=(x[n]-x[n-2])
Q=2| y(t)=cos(x(t))+cos(x(t-1))

N=3 y[n]=x[n-1]+ x[n+1]
= =X(t)+sin(2t)h
Q=3| y(t)=x(t)+sin(2t)h(t) - = £ x{hiK
Q=4| y(t)=[_x(r)dz+x(t+1) N=5 y[n]=x[n]-x[n-1]+1

U opisimavarijanti signalai sistema koris¢ene su oznake za generalisane funkcije:
e h(t) i h[n] —zakontinualnu i diskretnu Hevisajdovu funkciju,
o J(t)io[n] —zakontinualnu i diskretnu Dirakovu funkciju.

U Beogradu,
21.03.2006. god. Sa predmeta Sgnali | sistemi



